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 منابع و مآخذ درس

بندي درسبودجه  

شماره هفته  مبحث توضيحات
 آموزشي

 ١  مقدمه اي بر طراحي سيستم هاي شاسي خودرو ٣
 ٢  دستگاه مختصات خودرو و تاير ٣
 ٣  نيروهاي وارد بر خودرو و تاير ٣
 ٤  جانبي خودروديناميك  ٣
 ٥  مدل خوش فرماني خودرو ٣
 ٦  مدل دوچرخه، معادلات و ضريب كم فرماني ٣
 ٧  بحث در مورد پايداري و بهره هاي مربوط به خودرو ٣
 ٨  ديناميك واژگوني ٣
 ٩  معادلات واژگوني خودرو و تركيب آن با مدل ديناميك جانبي خودرو ٣
 ١٠  ديناميك خودروزاواياي چرخ و تاثير هركدام بر  ٣
 ١١  انواع سيستم هاي تعليق و رويكرد طراحي ٣
 ١٢  سيستم هاي تعليقي كه بيشتر براي عقب خودرو استفاده ميشوند ٣
 ١٣ سيستم هاي تعليقي كه بيشتر براي جلو خودرو استفاده ميشوند ٣
 ١٤  مدل راحتي خودرو و تعيين ضرايب فنر و كمك فنر ٣
 ١٥  زاواياي فرمانسيستم هاي فرمان و  ٣
 ١٦  سيستم هاي ترمز و ديناميك پايداري ترمز ٣


